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Vorrichtung zum Chiffrieren

Patentiert im Deutschen Reiche vom 24. Januar 1932 ab

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vor-
richtung zum Chiffrieren durch Ubertragen
von Buchstaben, Zeichen o.dgl. von den
Tasten einer handbedienten Schreibmaschine
auf solche Tasten einer elektrisch angetrie-
benen Schreibmaschine, die nicht den erst-
genannten Tasten entsprechen, unter Zwischen-
schaltung eines durch jeden Tastenanschlag
verstellbaren Stromverteilers, bestehend aus

je einer den durch die Tasten der ersten |

Maschine geschlossenen Kontakten und den
elektrischen Antriebsvorrichtungen der Tasten

der zweiten Maschine zugeordneten Kontakt- |
beendeter Bewegung des Schubarmes emnt-

reihe sowie einem dazwischenliegenden, die
einzelnen Kontakte der beiden Kontaktreihen
verbindenden verschiebbaren Teil.

Bei den bisher bekannten Vorrichtungen
dieser Art werden zwei nebeneinander-
liegende, mit Buchstaben oder Zeichen ver-

sehene Scheiben, Ringe oder Bander verwen- |

det, von denen die eine Scheibe o. dgl. fest-

* steht und die andere Scheibe o. dgl. wihrend

des Chiffrierens oder Dechiffrierens regel-
miBig oder unregelméBig in kurzen Perioden
die Stellung wechselt, um mit stindig
variierendem Schliissel arbeiten zu konnen.
Man kann auch drei Ringe verwenden, von
denen der innere oder der duBere feststehend,
dagegen der mittlere Ring beweglich an-
geordnet sind.

Nach der Erfindung ist eine Verbesserung
‘dieser bekannten Vorrichtiingen dadurch er-
reicht, daB der Stromverteiler durch einen
iuBeren, ausschlieBlich mit Buchstaben-

- sektoren versehenen, aus Hartgummi oder

dhnlichem Isolierstoff bestehenden Ring und
einen inneren, mit Buchstaben-, Zahlen- und
Zeichensektoren versehenen Hartgummiring
sowie einen zwischen diesen Ringen liegen-
den Verteilerring gebildet wird, die simtlich
gleichzeitig durch einen beim Herunterdriicken
der Tasten der handbedienten Schreib-
maschine bewegten Schubarm in der gleichen
Richtung oder in entgegengesetzten Richtun-
gen regelmiBig oder unregelmifig um eine

 gleiche oder ungleiche Anzahl von Sektoren

derart drehbar sind, daB die Ringe nach

weder die gleiche oder eine neue Stellung zu-
einander einnehmen.

In an sich bekannter Weise ist in jedem
Buchstabenfeld des inneren und des dufleren
Ringes ein Kontakt eingelegt, so daB durch
den mittleren Ring wechselnde elektrische
Verbindungen zwischen dem #uBeren und
inneren Ring hergestellt werden. Des weiteren
ist jeder Kontakt mit einem Federkontakt
und einem Solenoid oder einem Elektro-
magneten unterhalb der entsprechenden Taste
der betreffenden Schreibmaschine elektrisch
verbunden. . ,

‘Die Ringe werden von Spiralfedern an-
getrieben, die in zwei von Sperridern mit
zugehdrigen Stiftridern gesteuerten Antriebs-
gehiusen enthalten sind. Die Anzahl der auf
den beiden Stiftridern angeordneten Stifte
und deren Abstinde voneinander sowie die

Anzahl der Zihne auf den beiden mit den
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Stiftridern verbundenen Zahnridern ist ver-
schieden groB, so daB die Ringe bei der Aus-
16sung der Spiralfeder um eine ungleiche An-
zahl von Graden in Abhingigkeit von den
Stiftridern aus ihrer letzten Stellung heraus-
bewegt werden. Durch diese ungleiche Ver-
teilung der Stifte auf den Stiftridern und die
verschiedene Anzahl von Zihnen der Zahn-
rider wird erreicht, daB eine sehr lange Zeit-
spanne verstreicht, bis sich die gegenseitigen
Stellungen der Sperrider und damit auch die
der Ringe wiederholen, d. h. bis alle Teile der
Vorrichtung die mechanische Anfangsstellung
wieder einnehmen. .

Die Bewegungen der Stiftrader werden von
einem Ausldser gesteuert, der in entgegen-
gesetzten Richtungen mittels des bei der Be-
dienung der handbedienten Schreibmaschine
bewegten Schubarmes verschiebbar ist. Der
Ausloser besitzt zwei Sitze von Sperrstiften,
von denen der eine Satz wihrend des letzten
Zehntels der Bewegung des Schubarmes ein
Paar Stifte der Stiftrider freigibt, wihrend
die darauffolgenden Stifte der Stiftrider von
dem anderen Satz der Sperrstifte festgehalten
werden, woraufhin wihrend der Riickkehr-
bewegung des Schubarmes in der entgegen-
gesetzten Richtung die festgehaltenen Stifte
vom zweiten Satz der Sperrstifte freigegeben
und von deren erstem Satz festgehalten
werden. Die Bewegung der Ringe geht also
in zwei Stufen vonstatten.

Die Vorspannung der Spiralfeder wird
nicht durch besonderes Aufziehen herbei-
gefiihrt, vielmehr geschieht die Vorspannung
selbsttitig wihrend der ersten neun Zehntel
der Vorwirtsbewegung des Schubarmes.

Wird eine Taste in einer der ~Schreib- |

maschinen angeschlagen, so wird mit Hilfe
des Federkontaktesein Strom durch einen der
Elektromagnete der anderen Schreibmaschine
geschlossen, so daf die betreffende Taste in

- dieser Maschine auch angeschlagen wird.

45

Welche der Tasten hierbei in Frage kommt,
ist von der gegenseitigen Stellung der drei
Ringe zueinander abhingig. Nachdem die
Taste freigegeben ist, werden alle drei Ringe

" bewegt, und die Buchstaben, die vorher mit-

50

einander in Verbindung standen, haben nun-

mehr infolge der ungleichen Bewegungs-

groBen der Ringe meistens keine Verbindung |,

mehr miteinander.
Durch die Zwischenschaltung des vom

Tastenanschlag abhingig wirkenden Strom-

55
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verteilers ist gegeniiber bekannten Aus-
fithrungsformen unbedingte Zuverldssigkeit
der Vorrichtung gewihrleistet; die auf dem
besonderen Gebiet des Erfindungsgegenstandes
auBerordentlich wichtige Genauigkeit der
Arbeitsweise bedeutet éinen wesentlichen
technischen Fortschritt.

Auf der Zeichnung sind mehrere Ausfith-
rungsformen der Erfindung als Beispiele dar-
gestellt.

Fig. 1 ist ein Grundrif der Vorrichtung,
deren riickwirtiger Deckel abgenommen ist.

Fig. 2 ist ein Querschnitt nach der Linie
A-B in Fig. 1.

Fig. 3 zeigt die Diibelverbindung zwischen
den Hartgummiringen und den inneren
Scheiben.

Fig. 4 ist ein Querschnitt nach der Linie
A-B in Fig. 1, von unten gesehen.

Fig. 5 ist die Draufsicht auf die drehbaren
Ringscheiben mit dem Querfeldring in der
Mitte. ,

Fig. 6 ist ein Grundriff des Auslésers in
der ausgeriickten Stellung sowie der beiden
Stiftrider nach der Linie E-F in Fig. 7.

Fig.7 zeigt einen Querschnitt nach der
Linie G-H in Fig. 1. .

Fig.8 veranschaulicht einen Querschnitt
der Ringscheiben und des Quérfeldringes nach
der Linie I~/ in Fig. 5.

Fig. ¢ ist ein Schaltbild der beiden Schreib-
maschinen. :

Fig. 10 ist ein Schaltbild einer nach beiden
Richtungen hin regelbaren Vorrichtung zum
Chiffrieren und Dechiffrieren. '

Fig. 11 ist ein Grundrif einer abgednderten
Aufwickelvorrichtung.

Fig. 12 zeigt die Sperrkdpfe des Ausldsers
bei der abgeinderten Ausfithrungsform.

Fig. 13 ist ein Querschnitt nach der Linie
K-L in Fig. 1.

Die Vorrichtung besteht aus einem Gehiuse
75, das mit einem fiickwirtigen Deckel 76 und
einem entfernbaren Vorderdeckel 74 aus-
geriistet ist.

Auf dem Schubarm 1, der in seinen Lagern
und durch Stifte 33, 34 (Fig. 1) gefiihrt ist,
sind zwei Paare von Stiften 35, 36 und 37,
38 angeordnet, durch die beim -Herunter-
driicken des Schubarmes die beiden hin und
her schwenkbaren Hebel 2 unter Federdruck
gebracht werden, so daB zwei entsprechende

- Spiralfedergehiiuse 3, von denen jedes mit

9o Zihnen versehen ist, gedreht werden. Diese
Drehung erfolgt mittels einer an jedem Hebel
angeordneten Klinke 4, welche die in dem Ge-
hiuse 3 enthaltenen Spiralfedern 5 spannen
(Fig. 1 und 7).

Dic eine Feder 5 ist mit einem Sperrad 13
verbunden, welches das Stiftrad 11 trigt. Die

- andere Feder steht mit einem Sperrad 14 in

Verbindung, welches das Stiftrad 12 trigt.

- Beide sind durch den Ausldser 8 an einer

Drehung verhindert.

Die Sperrider 13, 14 sind auf Achsen 28
drehbar, die an der Tragplatte 30 angeordnet
sind. Die Rider 13, 14 sind ferner an einer
Widerlagerplatte 29 abgestiitzt und unabhin-
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gig von den einzelnen Spiralfedern 5 antreib-
bar. Das andere Ende der Federn 5 ist an
dem Gehiduse 3 befestigt.

Das Stiftrad 11 ist mit 10 Stiften versehen,
wihrend das Stiftrad 12 nur neun Stifte trigt.
Das Sperrad 13 ist mit 62 Zihnen und das
Sperrad 14 mit 58 Zihnen versehen, so dafl
die Bewegungen von den Ridern nicht syn-
chron iibertragen werden. Die Sperrader 13,
14 sind mit Vierkantnaben versehen, auf
denen die Stiftrider angeordnet sind, so dafB
sich diese zusammen mit den Ridern 13, 14
drehen.

Wihrend des letzten Zehntels der Abwarts-
bewegung des Schubarmes 1 wird eine
Schwinge 7 von einem auf dem Schubarm
angeordneten Stift 6 heruntergedriickt. Die
Schwinge 7 ist durch einen Schaft 8o mit dem
Ausléser 8 verbunden, der in einer der Be-
wegungsrichtung des Schubarmes entgegen-
gesetzten Richtung verschoben wird.

Diese Verschiebung bewirkt den ersten Teil
des Ausltsevorganges, der in zwei Abschnit-
ten stattfindet.

Auf dem Ausloser 8 sind zwei Sitze Sperr-
stifte 9, 10 angeordnet (Fig. 6 und 7). Beim
Herunterdriicken des Schubarmes. 1_gibt der
Sperrstift 9 in jedem Satz einen Stift des
Stiftrades 11 sowie einen Stift des Stiftrades
12 frei, wihrend die nichstfolgenden Stifte
beider Stiftsitze durch die Sperrstifte 10
zuriickgehalten werden. Wird der Schubarm 1
freigegeben, so daf er sich nach oben bewegt,
dann wird der Ausloser 8 in entgegengesetz-
ter Richtung bewegt, so dall ein Stift der
Stiftrider 11, 12 um die Sperrstifte 10 der
beiden Stiftreihen herumspringt und von dem
Sperrstift 9 angehalten wird.

In den Fig. 1 und 2 ist ein Sperrklinken-
ausloser 45 dargestellt, der um die Achse der
Vorrichtung drehbar und mit einem Sperr-
ringglied 46 sowie einem Sperrzahn 47 ver-
sehen ist, der beim Einstellen der Vorrichtung
entweder mit den Zihnen des Sperrades 13
oder mit denen des Sperrades'14 in Eingriff
gebracht wird. Ist einmal die Einstellung des
vereinbarten, aus mehreren Zeichen bestehen-
den Schliissels erfolgt, dann befindet sie sich
in Ruhe.

Bei dem in Fig. 1 dargestellten Ausfith-
rungsbeispiel wird keines der Sperrider 13
oder 14 in einer der beiden Arbeitsreihen
behindert.

Gibt der Ausloser 8 bei der Vorwirts-
bewegung beispielsweise einen Stift des
Stiftrades 11 frei, so wird das Sperrad 13 um
einen Teil des Abstandes gedreht, der dem
Abstand zwischen demjenigen Stift des Stift-
rades 11, der in diesem Augenblick von dem
Sperrstift 9 behindert wird, und dem folgen-
den Stift des Stiftrades 11 entspricht. Der

‘Anzeigemarken 41 und 47 des

iibrige Teil der Entfernung wird iiberbriickt,
sobald der Ausldser zuriickweicht. Dies tritt
dann ein, wenn sich der Schubarm wieder
nach oben bewegt, nachdem er freigegeben ist.

Der Schubarm 1 (Fig. 1) wird durch eine
Schraubenfeder 31 angehoben, die an einem
Stift 39 der Tragplatte 30 befestigt ist
(Fig. 1). Gleichzeitig mit dem Schubarm
werden die Schwinge 7 und der Ausloser 8
durch eine Feder 32 zuriickgezogen, die an
dem gleichen Stift 39 befestigt ist.

Die Stifte 35, 37 driicken beide Schwenk-
hebel 2 beim jedesmaligen Herunterdriicken
des Schubarmes um einen Winkel von 36°
bzw. 40° nach unten. Infolgedessen kdnnen
zwecks Ausfithrung einer vollen Umdrehung
von 360° das Sperrad 13 zehnmal und das
Sperrad 14 neunmal heruntergedriickt werden.

Bei zehn- bzw. neunmaligem Herunter-
driicken fithren die Spiralfedergehiuse 2 eine
volle Umdrehung aus. Da bei jedesmaligem
Herunterdriicken ein Ausldsen stattfindet, so
biiBt keine der Spiralfedern nach dem jedes-
maligen Herunterdriicken einen Teil ihrer
Spannung ein. S

Haben die Stiftrider 11 und 12 (Fig.7)
eine volle Umdrehung ausgefiihrt, dann haben
die Spiralfedern 5§ gerade eine Wicklung
mehr vollzogen. Aufierhalb und nahe der
Joches 29
(Fig. 1) ist entsprechend einem jeden Stift
auf den Stiftradern 11, 12 eine Zahl vor-
gesehen. Die unter Federdruck stehenden
Sperrklinken 43, 44 sichern die Gehduse 3
gegen Riickwartsdrehen.

Eine duBere Ringscheibe 15 (Fig. 2) ist mit

‘einem Zahnrad versehen, das mit dem Sperr-

rad 13 kimmt. Die Ringscheibe 15 dreht sich
zusammen mit dem Sperrad 13. Eine mit
cinem Sperrad 19 versehene innere Ring-
scheibe 17 kimmt mit dem gréfiten Zahnrad
eines Wechselgetriebes 18, so dall dieses von
dem Zahnrad des Sperrades 14 angetrieben
wird.

Die beiden Ringscheiben 15 und 17 fithren
nach MaBgabe der Abstinde zwischen den
Stiften derjenigen Stifireihe, die gerade im
Betrieb ist, gleiche oder ungleiche Bewegun-
gen aus.

Die innere Ringscheibe 17 ist an einer
Achse 48 (Fig.2) befestigt, die das Sperr-
rad 19 trigt, das mit dreiBlig Zahnliicken ver-
sehen ist. In eine dieser Zahnliicken greift
die Sperrfeder 49 ein. Die Sperrfeder 49
dreht sich unter Vermittlung von Stiften 50
mit der Achse 48. FEine Buchse 51 hilt die
einzelnen Teile auf der Achse zusammen.

Zwischen diesen Ringscheiben 15 und 17
ist ein Ring 16 angeordnet, der mit einem

' Zahnrad versehen ist. Dieses Zahnrad erhilt

fiber das kleine Rad des Wechselgetriebes 18
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seine Antriebsbewegung von dem Sperrad
19 der inneren Ringscheibe 17 in dem Ver-

haltnis 1 : 2.

Die beiden Zahnrider des Wechselgetriebes 7

18 haben 10 bzw. 24 Zihne.

Die Ringscheiben 15, 16, 17 sind in
dreiBig Sektoren eingeteilt. Jeder Sektor der
Scheibe 17 ist mit einem Buchstaben und

‘einer Zahl bzw. einem Zeichen versehen, wih-

rend jeder Sektor der Scheibe 15 in der aus
Fig. 5 ersichtlichen Weise nur mit einem
Buchstaben versehen ist.

Auf den Scheiben 15, 16, 17 sind mit Hilfe
von Ditbeln 82 und Lochern 83 Ringe 20, 21,
22 aus Hartgummi oder #hnlichem Isolier-
stoff in der aus Fig. 3 ersichtlichen Weise an-
geordnet. Die Hartgummiringe 20, 22
(Fig. 8) sind in dreiBig Sektoren eingeteilt,
von denen jeder mit einer Kontaktkugel 23
und einer Schraubenfeder 24 oder an deren
Stelle mit einer Blattfeder versehen ist.

Von jeder Kugel 23 oder Blattfeder des
Hartgummiringes 20 (Fig. 8 und 2) fiihrt
eine Leitung zu einem Kontaktring einer
Trommel 26, die mit dem Hartgummiring
verbunden ist. Von jeder Kugel oder Blatt-
feder 23 des Hartgummiringes 22 aus fithrt
eine elektrische Leitung zu einem Kontakt-
ring einer mit dem Hartgummiring verbun-
denen Trommel 25. Jede Trommel ist mit
dreiBig Ringen versehen, die gegeneinander
sowie gegeniiber den umgebenden Teilen iso-
liert sind und den dreiBig Sektoren der Hart-
gummiringe entsprechen. ,

Der auf dem Ring 16 angeordnete Hart-
gummiring 21 trigt zweimal dreiBig Kontakt-
stiicke 27 (Fig. 8), die entweder {iber Kreuz
oder nebeneinander paarweise miteinander
verbunden sind. ,

Jede der Trommeln 25, 26 (Fig.2) weist
eine Einteilung mit dreiBig Feldern auf.
Jedes Feld ist mit einem den Buchstaben der
Sektoren, der Ringscheiben 15, 17 und der
Hartgummiringe 20, 22 entsprechenden
Buchstaben versehen. ,

Das Zahnrad des Ringes 16 ist in dreifiig
Sektoren eingeteilt (die auf der AufBenseite
numeriert sind), wihrend das mit den dreifiig
Zahnliicken versehene Zahnrad 19 eine zum
Ablesen dienende Marke 81 aufweist.

Vor dem Chiffrieren oder Dechiffrieren
wird der Klinkenausléser 45 (Fig. 1) nach
der einen Seite umgelegt, so daB der Sperr-
zahn 47 beispielsweise mit den Zihnen des
Sperrades 14 in Eingriff gelangt. Sodann
wird die Sperrklinke 44 angehoben oder frei-
gegeben, worauf die Einstellung des Sperr-
rades 13 erfolgen kanmn. .

Durch mehrmaliges Herunterdriicken des
Schubarmes wird das Stiftrad 11 so lange ge-

die Zahl o, der Anzeigemarke 41 gegeniiber-
steht; sodann wird der KlinkenausiOser 45
nach der entgegengesetzten Seite geschwenkt,
worauf das Sperrad 13 durch den Sperrzahn
47 festgestellt wird. Gleichzeitig wird die
Klinke 43 des Sperrades 13 freigegeben, so
daB es durch Herunterdriicken des Schub-
armes 1 moglich ist, das Sperrad 14 und das
Stiftrad 12 zu drehen, damit die Zahl 1 oder
irgendeine andere vereinbarte Zahl nahe der
Anzeigemarke 42 gegeniibersteht, wihrend
die in dem Gehiuse 3 enthaltene Spiral-
feder 5 hin und her schwingt und das Stift-
rad 11 und das zugehorige Sperrad 13 unbe-
weglich bleiben, da sie durch den Sperrzahn
47 festgehalten werden.

Wird nun die Achse 48 durch einen auf
das Vierkantende der Achse passenden
Schraubenschliissel gedreht, so folgt die
Trommel 25 der Achse 48, da der Hart-
gummiring 22 unter Vermittlung des Diibels
82 und der Offnung 83 in dhnlicher Weise,
wie in Fig. 3 dargestellt, der Achse 48 folgt.

Sodann wird die Achse so lange gedreht, bis
zwei vereinbarte Buchstaben, beispielsweise
der Buchstabe U auf der Trommél 25 und
der Buchstabe G auf der Trommel 26, unter-
einanderstehen.

Zum SchluB wird das Wechselgetriebe 18
(Fig. 1 und 4) gegen eine Anschlagscheibe
52 gestoBen, so dafl das Sperrad 19 ausgelost
wird. Hierauf wird das Zahnrad des Ringes
16, das noch mit dem kleinen Zahnrad des
Wechselgetriebes 18 in Eingriff steht, so
lange gedreht, bis die Anzeigemarke 81 des
Sperrades 19 der vorher vereinbarten Chifire,
beispielsweise der Zahl 8 des Zahnrades des
Ringes 16, gegenitbersteht. Sodann wird das
Wechselgetriebe nach unten verschoben, so
daB beide Zahnrider wieder in Eingriff ge-
langen.

Der vereinbarte Schliissel lautet sodann:
0. 1. U. G. 8. Dies ist die Anfangsstellung.

GemiB Fig. 5 sind auf den Ringscheiben
15 und 17 Zeichenscheiben angeordnet. Diese
Scheiben werden verwendet, wenn die Vor-
richtung nicht elektrisch betrieben wird. Sie

- konnen durch Abnahme des Gehduses 75 von
~ dem vorderen Deckel 74 freigelegt werden,

so daB die Ringe 20, 21, 22 von den Teilen

. 15, 16, 17 getrennt werden kdnnen.

Fig. 5 zeigt die Anordnung der elektrisehen
Leitungsdrihte in dem Hartgummiring 21,
der den Ring 16 iiberdeckt.

Die Spiralfeder 5 konnte dadurch, dafl das

letzte Zehntel der Abwirtsbewegung des

Schubarmes nicht zur Ausfithrung gelangt,
iiberlastet werden. Diesen Umstinden trigt

" die in Fig. 11 dargestellte abgeinderte Form
- Rechnung, bei der Schraubenfedern 67, 68

dreht, bis die vereinbarte Zahl, beispielsweise | verwendet werden,
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Der Schubarm 1, der in diesem Fall durch
Schrauben 54 gefithrt ist, treibt die Schwenk-
hebel 55 und 56 mittels der Stifte 57, 58 an,
wodurch Klinken 59 und 60 mit den Sperr-
ridern 61, 62 in Eingriff gelangen. Diese
Sperrider 61, 62 sind an den Zahnridern 63
und 64 befestigt. '

Wird der Schubarm freigegeben, dann wird
er durch die Schraubenfeder 31 zuriickgezo-
gen, wihrend die Klinken 59 und 6o unter
Vermittlung der Federn 67 und 68 die Klin-
kenridder 61 und 62 drehen. Durch die Klin-
ken 59 und 60 und die Federn 67, 68 werden
die Zahnrider 63, 64 sowie die damit in Ein-
griff stehenden Zahnrider 65, 66 angetrieben.
Die Zahnrider 65, 66 treiben die Sperrider
13, 14 an, die mit den Stiftridern 11 und 12
versehen sind. Die Stiftrider 11 und 12 he-

wegen sich auf Grund der oben dargestellten

Wirkungsweise von einem zum ndchsten
Stift. .

Die Auslésung erfolgt beim letzten Zehntel
der Bewegung, d. h. dann, wenn ein Stift 73
des Schubarmes 1 auf die Schwinge 7 driickt.
Hierdurch wird der Ausldser8 (Fig. 12)
nach der einen Seite, d.h. nach oben hin
(Fig. 1), verschoben.

Ein auf dem Ausléser 8 angeordneter
Sperrknopf 70 (Fig.12) 1ifit eine Dreh-
bewegung eines der auf dem Stiftrad 11 an-
geordneten Stifte zu. Wird der Schubarm 1
freigegeben, dann wirkt die Feder 67 auf den
Schwenkhebel 55, die Klinken 59, das Sperr-
rad 61, das Zahnrad 63 und das Zahnrad 65
ein. Infolgedessen ist der Stift des Stiftrades
freigegeben, so dafl er sich so lange drehen

kann, bis der nichste Stift an den zweiten-

Sperrknopf Gg anschligt. Der Schwenkhebel
506 steht durch die Feder 68 unter Federdruck.
Die Klinken 71 und 72 wirken hier in der
gleichen Weise wie die Klinken 43 und 44
in Fig. 1.

In dem in Fig. 9 dargestellten Schaltschema
ist der G-Sektor des Hartgummiringes 20
iiber den Hartgummiring 21 mit dem U-Sek-
tor des Hartgummiringes 22 verbunden. Der
G-Sektor ist mit dem zugehdrigen G-Kontakt-
ring der Trommel 26 verbunden, wihrend der
{7-Sektor des Hartgummiringes 22 mit dem
zugehorigen Kontaktring der Trommel 25 in
Verbindung steht.

Fiir jeden einzelnen der dreiffig Kontakt-
ringe der Trommel 26 ist ein Schleifkontakt
84 vorgesehen. In gleicher Weise ist fiir
jeden Kontaktring der Trommel 25 ein
Schieifkontakt 85 vorgesehen.

Durch Anschlagen einer Taste 86, welche
die U-Taste eciner von Hand betriebenen
Schreibmaschine darstellt, wird ein von der
Kraftquelle go aus gespeister Stromkreis ge-
schlossen, der iiber die Federkontakte 87, die

Leitung 89, ein Solenoid 97 und zuriick zum
Minuspol verliuft. Hierdurch wird der
Schubarm nach unten gestofien (diese Schub-
richtung ist in Fig. 10 durch einen nach rechts
gerichteten Pfeil dargestellt).

Ein anderer Strom wird gleichzeitig fiber
die Federkontakte 87 geleitet, welche die Lei-
tung 83 mit Strom versehen. Von hier flieBt
der Strom durch einen St6pselkontakt o1,
einen Schleifkontakt 85 zu dem U-Kontakt-
ring der Trommel 25. Von hier aus flielt der
Strom weiter {iber den U-Sektor des Hart-
gummiringes 22, den Hartgummiring 21 zu
dem G-Sektor des Hartgummiringes 20 und
von hier iiber den G-Kontaktring der Trom-
mel 26, einen Schleifkontakt 84, einen Stopsel-

| kontakt 92, ein Solenoid 93, einen Schleif-

kontakt 94, einen Kontaktabschnittgs des
Schubarmes 1 zu einem Schleifkontakt g6,
und zuriick zum Minuspol.

Der das Solenoid 93 wihrend neun Zehntel
der Abwirtsbewegung durchflieBende Strom
wirkt auf einen elektromagnetischen Kern 98
ein, der mit dem G-Tastenhebel einer elek-
trisch betriebenen Schreibmaschine verbun-
den ist, so daB der G-Typenhebel 99 an die
Schreibwalze 100 anschligt. Bevor der
Schubarm 1 das letzte Zehntel seiner Be-
wegung ausgefithrt hat, gleitet der Kontakt-
abschnitt 95 des Schubarmes von dem Schleif-
kontakt 94, g6 ab, so dafl der zuerst erwihnte
Stromkreis stromlos wird und der G-Typen-
hebel g9 zuriickfdllt, bevor die Hartgummi-
ringe 22, 21 gedreht werden.

Bei der Verschiebung des Schubarmes wer-
den die Spiralfedern 5 aufgewickelt, wihrend
die Stiftriader 11 und 12 ausgeldost werden.
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Die U-Taste 86 ist eineTaste der vonHand

bedienbaren Schreibmaschine, wihrend die
elektrisch betriebene Schreibmaschine, die mit
der ersten verbunden ist, gleichzeitig arbeitet.
Auf diese Weise kann das sowohl in Normal-
schrift als auch in Chiffreschrift Geschriebene
kontrolliert werden. Um unmittelbar chiffrie-
ren und dechiffrieren zu kOnnen, werden zwei
Schreibmaschinen nach Fig. 10 benétigt, die
mit Kontakten 87, 103 bzw. Solendiden 93,
105 versehen sind.

Diese beiden Maschinen sind durch Lei-
tungen miteinander verbunden, die iiber die
Sektoren der Hartgummiringe 20, 21, 22 zu
den Kontaktringen der Trommel 25 und 26
fiithren. ) .

In Fig. 10 ist ein Doppelschema dargestellt,
das einen Umschalter zeigt, der die beim
Chiffrieren auf der handbetriebenen Schreib-
maschine notwendige Lage einnimmt. Durch
Umlegen des Umschalters auf die anderen
Kontakte kann die aufgenommene Geheim-
schrift mittels der anderen Schreibmaschine
dechiffriert werden.
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Durch das Umlegén des Uinschalters 101
(Fig. 10) wird der Betrieb der Schreib-
maschine umgestellt, so daB die Schreib-
maschine, welche vorher von Hand betrieben
wurde, nunmehr die elektrisch betriebene
wird, und umgekehrt. '

In diesem Fall flieft der Strom von der
Stromquelle 9o aus iiber den Umschalter 101
zu einer Leitung 102 iiber drei Federkontakte
103, eine Leitung 104, den Stépselkontakt 92,
den Schleifkontakt 84, den Kontaktring der
Trommel 26, die Hartgummiringe 20, 21, 22,
den Kontaktring der Trommel 25, den
Schleifkontakt 85, den Stopselkontakt 91, die
Leitung 88, ein Solenoid 105, eine Leitung
106, den Umschalter 101 zu den Schleifkon-
takten 94, den Kontaktabschnitt 95, den
Schleifkontakt 86 und zuriick zum Minuspol.

Der andere Strom, der vorher zum Ver=
schieben des Schubarmes diente, flieBt von
den Federkontakten 103 {iiber eine Leitung
107, den Umschalter 101 zum Solenoid 97
und zuriick zum Minuspol der Kraft-
quelle go.

Die Buchstaben auf den Sektoren der Ring-
scheiben 15 und 17 der von Hand betriebenen
Schreibmaschine kénnen ausgewechselt wer-
den. Auf diese Weise kdnnen Verinderungen
durch Auswechseln der Stopselkontakte 91,
92 vorgenommen werden.

In Fig. 5 ist ein zusitzlicher Sektor 108
dargestellt, der fiir einen in anderen Spra-
chen nicht verwendeten Buchstaben vorbehal-
ten ist. Der Buchstabe dieses Sektors zeigt
an, daB an Stelle der Buchstaben die in der
inneren Ringscheibe 17 sichtbaren Zahlen und
Zeichen abzulesen sind.

PATENTANSPRUCHE:

1. Vorrichtung zum Chiffrieren durch
Ubertragen von Buchstaben, Zeichen
0. dgl. von den Tasten einer handbedien-
ten. Schreibmaschine auf solche Tasten
einer elektrisch angetriebenen Schreib-
maschine, die nicht den erstgenannten
Tasten entsprechen, unter Zwischenschal-
tung eines durch jeden Tastenanschlag
verstellbaren Stromverteilers, bestehend
aus je einer den durch die Tasten der
ersten Maschine geschlossenen Kontakten
und den elektrischen Antriebsvorrichtun-
gen der Tasten der zweiten Maschine zu-
geordneten Kontaktreihe sowie einem da-
zwischenliegenden, die einzelnen - Kon-
takte der beiden Kontaktreihen verbin-
denden verschiebbaren Teil, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Stromverteiler
durch einen AuBeren, ausschlieflich mit
Buchstabensektoren versehenen, aus Hart-
gummi oder #hnlichem Isolierstoff be-

stehenden Ring (20) und einen inneren,

mit Buchstaben-, Zahlen- und Zeichen-
sektoren versehenen Hartgummiring (22)
sowie einen zwischen diesen Ringen
liegenden Verteilerring (21) gebildet
wird, die samtlich gleichzeitig durch einen
beim Herunterdriicken der Tasten (86)
der handbedienten Schreibmaschine be-
wegten Schubarm (1) in der gleichen
Richtung oder in entgegengesetzten Rich-
tungen regelmiBig oder unregelmiBig um
eine gleiche oder ungleiche Anzahl von
Sektoren derart drehbar sind, daf die
Ringe (20, 21, 22) nach beendeter Be-
wegung des Schubarmes entweder die
gleiche oder eine neue Stellung zueinander
einnehmen.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf die Buch-
stabensektoren des inneren Ringes (22)
je eine isolierte Kontaktkugel (23) und
eine Feder (24) oder eine isolierte La-
melle enthalten, welche mit einem von
drei Federkontakten (87) und einem
Solenoid (105) elektrisch verbunden ist,
dessen Anker auf der dem Buchstaben-
selctor entsprechenden ~Taste (86). der
handbedienten Schreibmaschine befestigt
ist, derart, daB die Federkontakte 87)
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beim Herunterdriicken der Taste (86) zu- -

sammengedriickt werden und teils einen
Stromkreis von einer Stromquelle (9o)
iiber ein mit dem Schubarm (1) als Anker
ausgeriistetes  Solenoid (97) wund teils
einen zweiten Stromkreis von der Strom-
quelle (go) schliefen, und zwar iiber den
inneren Ring (22), den Verteilerring (21),
den #uBeren Ring (20), dessen Buch-
stabensektoren ebenfalls mit Kontakt-
kugeln oder Lamellen versehen sind, einen
von drei Federkontakten (103), ein
Solenoid (93), dessen Anker auf einer
Taste (79) der elektrisch betriebenen
Schreibmaschine befestigt ist, und fiber
ein an dem Schubarm isoliert befestigtes
Kontaktstiick (95) mit Schleifkontakten
(94, 96) nach dem anderen Iol der
Stromgquelle, wobei das Solenoid (93)
durch das Heranzichen seines Ankers
(98) die Taste (79) derart beeinflubt, daBl
die drei Federkontakte (103) wihrend
des Herunterdriickens der Taste (86) und
so lange, bis der Anker des Solenoids (97)
noch nicht das letzte Zehntel seiner Be-
wegung zuriickgelegt hat, zusammen-
gedriickt werden, wonach der Strom da-
durch unterbrochen wird, dafi das Kon-
taktstiick (95) die Schleifkontakte (94
96) verliBt.

3. Vorrichtung nach den Anspriichen 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, dafl die
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Ubertragung der Bewegung des Schub-
armes (1) auf die durch in Locher (83)
eingreifende Diibel (82) auf Ringscheiben
17 bzw. 15) angeordneten Hartgummi-
ringe (22 und 20) durch zwei Antriebs-
vorrichtungen gesteuert wird, die je ein
mit einem Stiftrad (11 bzw. 12) versehe-
nes Sperrad (13 bzw. 14) enthalten, wo-
bei die Rider mit einer ungleichen An-
zahl von Zihnen und Stiften versehen
sind. '

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, da-
durch gekennzeichnet, dafl die Bewegung
der Ringe (22, 20) von den Stiften der
Stiftrider (12 bzw. 11), deren Abstinde
unter sich verschieden sind, derart ge-
sperrt wird, dafi die Zeitspanne, bevor die
Ringe in ihre urspriingliche Lage zuriick-
kehren, vergréfert wird.

5. Vorrichtung nach den Anspriichen 1
und 3, dadurch gekennzeichnet, daB der
Verteilerring (21) auf einer Ringscheibe
(16) angeordnet ist, die mittels eines mit
dem Sperrad (14) und einem Klinkrad
(19) zusammenwirkenden Wechselgetrie-
bes (18) in der einen oder anderen Rich-
tung mit dem Klinkrad gedreht wird, wo-
bei das Wechselgetriebe bei der Ein-
stellung des Verteilerringes auBer Ein-
griff mit dem Klinkrad gebracht werden
kann, ohne den Eingriff mit der Ring-
scheibe (16) zu verlieren.

6. Vorrichtung nach den Anspriichen 1
und 3, dadurch gekennzeichnet, daB die
Ringe (20, 21, 22) durch mit den-Sperr-
ridern (13, 14)  verbundene, spiral-
formige Federn (5) angetrieben werden,
welche wihrend der ersten neun Zehntel
der Bewegung des Schubarmes gespannt
werden. S

7. Vorrichtung nach den Anspriichen 1, 3
und 6, dadurch gekennzeichnet, dali die
Ringe (=20, 21, 22) infolge der entgegen-
gesetzten Bewegungen eines Ausldsers (8)
durch die Spiralfedern (5) dadurch in
zwei Stufen angetrieben werden, dafl der
Ausldser mit zwei Sitzen Sperrstiften
(9, 10) versehen ist, von denen der eine
Satz (9) wihrend des letzten Zehntels der
Bewegung des Schubarmes die Stifte der
Stiftrader (11 und 12) freigibt, wihrend
die darauffolgenden Stifte von dem zwei-
ten Satz der Sperrstifte (10) festgehalten
werden, woraufhin wihrend der Riick-
kehrbewegung des Schubarmes in der ent-
gegengesetzten Richtung die festgehalte-
nen Stifte von dem zweiten Satz der
Sperrstifte (10) freigegeben und von

7

deren erstem Satz (9) festgehalten wer-
den.

8. Vorrichtung nach den Anspriichen 1
und 6, gekennzeichnet durch einen
schwenkbaren Klinkenausldser (45), der
wechselweise die Klinken (43, 44) auBer
Eingriff mit auf den Spiralfedergehiusen
(3) angebrachten Zahnriderkrinzen bringt
und gleichzeitig mit seinem Sperrzahn
(47) abwechselnd zwischen die Zdhne der
Sperrdader (13, 14) greift, so dafl jeweils
ein Sperrad wihrend der Einstellung des
vereinbarten, aus mehreren Zeichen zusam-
mengesetzten Schliissels gesperrt wird,
ohne daB die zugehorige Spiralfeder bei
der Bewegung des Schubarmes vorge-
spannt wird.

9. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 6,
dadurch gekennzeichnet, dafi die Ringe
(20, 21, 22) mittels Schraubenfedern (67,
08) wunter Spannung gehalten werden,
welche die den Antrieb der Sperrdder (13,
14) vermittelnden Gesperre (55, 59, 56,
60) zuriickziehen, sobald die Abwirts-

-bewegung des Schubarmes aufhért.

10. Vorrichtung nach den Anspriichen 1
und 3, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Ringscheiben (15, 16, 17), die zusamimen
mit der Antriebsvorrichtung in einem Ge-
hause (75) eingeschlossen sind, durch Ab-
nahme des vorderen Deckels (7.4), an dem
die Ringe (20, 21, 22) angeordnet sind,
freigelegt werden koénnen und der abge-
trennte Teil der Vorrichtung zum Chif-
frieren und Dechiffrieren ohne Benutzung
der Schreibmaschine dadurch verwend-
bar wird, daB die Sektoren der Ring-
scheiben (15, 17) mit Buchstaben, Zahlen
und Zeichen versehen sind.

11. Vorrichtung nach den Anspriichen 1
bis 8, dadurch.gekennzeichnet, .dafl der
nur Buchstaben tragende Ring (20) mit
einer konzentrisch angebrachten Trommel
(26) und der mit Buchstaben und Zei-
chen versehene Ring (22) durch eine in
dieser Trommel vorgesehene Offnung hin-
durch mit einer zweiten konzentrisch an-
geordneten Trommel (25) fest verbunden
ist, und ferner beide Trommeln mit den
Buchstabensektoren der Ringscheiben ent-
sprechenden Buchstabenfeldern, die bei
der Einstellung des vereinbarten Schliissels
benutzt werden, und mit einer Anzahl
elektrisch leitender, gegenseitig isolierter
Kontakiringe, die durch je eine Leitung
mit der Kontaktkugel (23) des entspre-
chenden Sektors der Ringe (20, 22) in
Verbindung stehen, versehen sind.
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