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0. Allgemélhes

Die vorliegende Reparaturanleitung bezieht sich auf d1e Re-
paratur und Priifung nachfolgend aufgefuhrter Baugruppen sowie
auf die Priifung des reparierten liorsegebers MG 80.

- Tastatur

Anzeigeeinheit

Interfaceeinheit

Heizungssteuerung

- Funkentstorung

Die Reparaturanleitung wurde aufbauend auf die Instandsetzungs-
anleitung MG 80 erstellt und dient als Arbeitsgrundlage fiir den -
Reparaturmechaniker in.einer Zentralwerkstatt.

-

1, Kurzbeschreibung

Der lorsegeber dient zur morsetelegrafischen Nachrichteniiber-
mittlung. In Verbindung mit der Stromversorgung SV 80 'bzw. SV 81
ergibt sich ein Geritekomplex, der auch unter rauhen Umgebungs-
bedingungen stationdr oder mobil iiberall dort eingesetzt werden

kann, wo die !‘orsetelegrafie Vorteile gegeniiber anderen Verfahren

der Nachrichtenﬁbértragung besitzt.

Wichtigstes llerkmal dafiir ist die exakte, quarzgetaktete
Zeichenstruktur. Durch Einsatz eines Mikrorechners wird eine
Vielzahl von Bedienfunktionen realisiert.

Die Bedienung unnd Informationseingabe erfolgt iiber eine alpha-

_ numerische Tastatur. Der jeweils bestehende Betriebszustand wird

in einem den Zifferntasten zugeordneten ‘Anzeigefeld durch ver-
schledenfarblge Lichtemitterdioden (LED) angezeigt. Zur Anpassungp
an vorhandene Sendeeinrichtungen wird der lMorsekode in verschie-
denen Signalformen bereitgestellt. Zur Ansteuerung beliebiger me-
chanischer oder elektrischer 50 Bd - bzw. 100 Bd - Fernschreiber,
die im ITA-Nr., 2-Code arbeitgn, sind Anschliisse vorhanden.

G
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2. Technische Daten

Abmeséungen (Breite x Hohe x Tiefe) -

Masse

- Einschaltzeit

lMorsezeichen

- Kode
¥ _.Gebegeschwindigkeit

- Tastausgﬁnée'
elektronischer Kontakt

* mechanischer Kontakt
Tontastung

Doppelstrom
- Mithorausgang

--Empféngereingang -

" - Handtasteneingang

. Fernschreibzeichen

- Kode

- Telegrafiergeschwindigkeit
- Telegfafierstrom

- Sendeverzerrung

Betriebstemperaturbereich

".max. zulissige relative

Luftfeuchte

Transport- und Lagertemperatur-

bereich

. Stoflfestigkeit

Funkstorgrad
Funkstorfestigkeit -

Regenschutz

380 x 175 x 395 mm

9 kg

< 3s (mit Selbsttest)
<15 min bei -25°¢C

Morsealphabet gem.
Kodetabelle :

10 bis 750 Gruppen pro
Minute (GpIf),

belastbar mit 60 V/ 100 mA
Cm n-\110 v/ 100 mA

einstellbares Tonsignal
-12 bis +#10 dB an Ra= ‘6008
500 bis 1200 Hz ;

+30 V an Ra = 1,5-k.2.‘
einstellbares Tonsignal Ose?2V
an Ra @ 200R 500Hz bis 1200Hz
fiir Tonsignale42V bzw. 430V
vorhanden

ITA Nr. 2 :
100 Bd, umschaltbar auf 50 Bd
Konstantstrom 45 mA

42%

-25°C bis +50°C
von Stromversorgung abhédngig

95 % bei 30°C

-40°C bis +60°C
240 m/s2

entspr. "K" nach VDE 0875,
von Stromversorgung abhéngig

E = 50V/m bei 0,15MHz bis
' 60 IHz

mit Schutzhaube
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4, liirkungsweise
e Allgemeine Hinweise —
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3. ﬁnfbau

Der innere Aufbau ist du:r.-ch die Anordnung der elektronischcn

Hauptbaugruppen bestimmt, die als steckbare Ieiterplatten aus-

gefiihrt sind.

Die Konzeption der Eklektronik ist bei strenger Einhaltung der
Modulbauweise auf minimalen Hardwareaufwand ausgerichtet,

Zur Verbindung der Ieiterplatten untereinander dient eine
Riickverdrahtungsleiterplatte. Die externen Anschliisse mit den

" Bauelementen zur Funkentstorung sind durch ein Formkabel be=~

schaltet,

Das Gehéuse besteht aus einer lackiserten Stahlblechkonstruktion.
Sémtliche externe Anschliisse befinden sich an der: Riigkwand des
Gerdtes. An der pultformig abgesetzten Vorderfront sind oberhaldb
der 4-reihigen Volltastatur ein ILED-Anzeigefeld und Bedienale-
mente zur ginstellung der Ausgangssignale angeordnet,

Die Funktionsbeschreibung der Baugruppen erfolgt unter Verwendung

. Von

= Stromlaufplinen

"= Abbildungen .

+In den Stromlaufplénen sind die elektrischen Bauelemente zu-
sdtzlich mit einer Baugruppenkennzahl bezeichnet, die eine ein~

-deutige Zuordnung zu einer bestimmten Baugruppe erméglicht:

L}

R &4 : : :
| 1%-——— fortlaufende Numerierung

Baugruppenkennzahl
Bauelementekurzzeichen

Baugfuppenkennzahlen: :
1 = ZRE _ , ~~
- Tastatur - e : i
- Anzeigeeinheit
- Interface. s
- Heizungssteuerung
= Kappe
7 = Rahmen
8 = Riickverdrshtung
Im Text sind die Anschliisse der Schaltkreise und SteGKVerbinder

O£ W

~ wie folgt bezeichnet:

D201 /12
T— pummy,
Bezeichnung des Schaltkreises

P
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X301 / BiO.
AnschluB-Nr,
Bezeichnung dea Steckverblnders

‘D:Le Pegel L und H miissen entsprechend TTI~Logik folgende:

Spaunungswerte besitzens

= als bingangssignal: L =0 bis 0,8 V

_ ; H= 2V bis 5,25V
- als Ausgangssignal: L = O bis 0,4 V
i H.= 2,4V bis 5,25V

4,2. Blockschaltbild (Bild 1)

Kernstiick der klektronik des MG 80 ist die zentrale Recheneinheit,
“Durch diesen Mikrorechner erfolgt die gesamte Signalverarbeitung.

Die Tastatur dient zur Inbetriebnahme des Geré&tes, zur Infor-
mationseingabe und zur finstellung der verschiedenen Betriebs-
zustinde.

Die Anzeigeeinheit signalisiert {iber ein mehrfarbiges LnD-Feld
alle moglichen Betriebs- und Speicherzustinde,

Die Interface~ILeiterplatte beinhaltet sdmtliche AnschluBschal-
tungen zur Wandlung des rechnerinternen Iogikpegels in die ge-
forderten Ausgangssignale.

Die Heizungssteuerung dient in Verbindung mit zwei Flédchenheiz-
kérpern zur Inbetriebnahme des MNG80O bei Umcebungstemperaturen
‘kleiner als 00C und iiberwacht auBerdsm eine Uberschreitung der
zulassigen oberen Grenztemperatur,

" ‘443, Inbetriebnahme des MG 80

Voraussetzung fiir die Inbetriebnafime ist; daB der MG 80 an eine
betriebsbereite Stromversargung SV80 oder SV81 angeschlossen ist,
Im Ruhezustand steht nur die Fernschreibspannung zur Verfiigung,
um- angeschlossene Fernschreiber mit -Linienstrom zu versorgen,
Nach dem Einschalten mit der E/A-Taste werden dem Liorsegeber
alle Betriebsspannungen zugefiihrt (siehe Bild 3),

Bei einer Umgebungstempératur iiber .0°C erfolgt sofort die
Betriebsinitialisierung einschlielich einer Selbsttestung des -
HMikrorechners (s, Abschnitt 4.,10.). Nach max, 3 8 ist die im

- Batriebszustand BAS5/GT4# hergestellte Betriebsbereltschaft an den

leuchtenden LED's zu erkennsn,

Bei Umgebungstemperaturen unter 0 °C kann eine Verlanverung der
Betriebsinitialisierung bis max. 15 min. (bei =~259C) eintreten, "
Auf die Bedienung des Gerdtes soll hier nicht welter eingegangen

~werden, Sie ist in der bed:.enutgsanleitung, die aedem Gerdt bei- .
. liegt, ausfiihrlich beschrieben, _

4,4, Zentrale Rechenein.h_eit— ZRE v : ' ‘ <

Die ZRE ist das Kernstiick des Gerites, in dem die gesamte Sisnal-
verarbeitung erfolgt. Verwendet wird 5.19 Leiterplatte K2521 dea
x.;ilcrorech.nersystems K1520 des VEB Robotron,

At
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Bild 2 zeigt das vereinfachte Blockschaltbild eines Mikroxechnérs.
In der ZRE K2521 werden folgende ISJ-Bausteine verwendet:

-  HMikroprozessor U 880

.= PIO U585 fiir Ein- und Ausgabeoperationen

- CTC U857 zur Erzeugung der Zeitraster fiir die Zeichenbildung
3 x EPROI! U555 fiir Programmspeicher
- 8 x RAI U202 als Arbeitsspeicher

Verbunden sind alle Teile des Rechners durch ein Busystem fiir
Daten, Adressen und Steuersignale.

Die- ZRE Ubernimmt die Betr1ebszustandssteuerung des Morsegebers,
ermittelt eine bestatigte Taste und bildet die zugehdrigen Morse-.
und Fernschrelbzelchen im gefordertem Zeittakt,

4,5, Tastatur

it der Tastatur werden die Bedienfunktionen des Gerdtes reali-

N

s1ert

- Inbetriebnahme 7 '

- Wahl der Betriebsart und der Gebegeschwindigkeit
- Texteingabe ;

- Sé@mtliche Schreib--und Funktionstasten bilden ein geschlbssenes

5-reihiges Tastenfeld. Die Tastaturbelegung erfolgt nach Kunden-=
wilnschen und weitestgehend landesspezifischen Bedingungen.

Die E/A-Taste ist eine rastende Taste. Ihr Kontakt wirkt direkt
auf die Stromversorgung. Nach Betdtigung der E/A-Taste stellt die
Stromversorgung alle vom Morsegeber ING 80 bendtigten Betriebs-
spannungen zur Verfiligung. Eine meéhanische Verriegelung schitzt
vor unbeabsichtigten Ausschalten.

Die.Funktionsbeschreibung der Tastatur erfolgt an Hand des *
Prihzipschaltbildes Bild 4:

62 Tastenschalter befinden sich an den Kreuzungspunkten €lner

8 x 8 Leitungsmatrix. Sie verbinden bei Taetenbetatigung jéweils
eine Zeilen- mit einer Spaltenleitung.

Die 8 Spaltenleitungen sind direkt mit den Anschlussen PBP bis
PB7 des PIO auf der ZRE verbunden (PIO Port B).

Im Ausgangszustand liegt auf DBP bis DB7 und am Ausgang der
Steuerschaltung L- Potential. Bei Betdtigung einer Taste wird 1
an einen PIO-Eingang gelegt. Durch Interrupt gesteuert wird
damit das Tastaturprogramm gestartet. Die Zeilenleitungen werden
nacheinander aktiviert (L—Potential) und die Spaltenleitungen
getestet.

- Dabei wird die betidtigte ‘Taste ermittelt und die weitere Verar-

beitung (Speicherung) eingeleitet.

Der Abfragzyklus beginnt um 25 ms verzogert nach dem durch die
Tastenbetdtigung ausgeltsten Interrupt, ur Prellungen auszu-
schliefen.

Das Taktsignal fiir die Steuerschaltung wird aus den 3 Signalen
WR, IORQ und AB4 von der ZRE. gewonnen.

s
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4,6, Anzeigeeinheit

"Die Anzeigeeinheit signalisiert iiber ein LED-Anzeigefeld den
_aktuellen Betriebszustand, z. B. :

. - eingestellte Betriebsart BA, Gebegeschwindigkeit GT

- Wahlaufforderung fiir BA und GT

- fehlende Betriebsbereitschaft, RESET-Zustand (BA und GT leuchten

- Warnung bei Ubertemperatur=50°C (BA blinkt)

- Telegrafiergeschwindigkeit 50 Bd der augsgesendeten Fern-
schreibzeichen % =

~ verschiedene Zustinde des Tastaturpuffer— und Textspeiéhers

- AuBerden trégt die Anzeige-Leiterplatte Stellglieder fiir Aus-

gangssignale
- Signalpegel Tontastausgang ;
- Frequenz fiir Tontasta und Mithorausgang

- Lautstdrke Mithorausgang; eigenes und empfangenes Signal -
getrennt regelbar -

Die Steuerung der‘Befriebszustanﬂsanzeige'erfolgi Uber die PIO-

-Ausgénge PAJ bis PAS5 (Bild 5)

3A¢ bis PA2 : Kodewert zur Ansteuerung einer LED
PA3,4 ; : AuswaHl BA oder G¥
PAS A - : Ansteuerung SP

Durch die drei Signale PA®, PA1 und PA2 kdnnen 8 verschiedene
Bit-Kombinationen gebildet werden, denen die 7 moglichen Be=-
triebsarten und die Umschaltung auf 50 B& bzw. die 7 festen und
die frei wéhlbaren Gebegeschwindigkeiten wie folgt zugeordnet
werden:

Ziffern- Bitkombination, Gebetempo Betriebsart

taste PA2 PA1 PAP in Wpm

1 £ L L L 2v Tastatur-FS-Betrieb

2 e I 20v Tastatur-FS-Betrieb mit

Speichereingabe
3. L H L 12 » Telegrafiergesqhwindigke1t
X 50 B

4 I H H 20 . Tastatur-Morsebetrieb

5 H L L 24 . Tastatur-Morse-u.FS-Betrieb

6 H L H 28 Tastatur-Morse-u.FS-Betrieb
e mit Speichereingabe

7 Hé "l L 36 Speicher-Morsebetrieb

8 H H H 10,450 Speicher-Morse-u,FS-Betrieb'

Die Uhterséheidung, ob durch das gebildete Kodewort eine einge-._.

stellte Betriebsart oder eine eingestellte Cebegeschwindigkeit

zur Anzei%e §ebracht wird, erfolgt iiber die PIO-Ausginge PA3 (BA)
GT :

oder PA4
Durch Setzen des Pits PAS5 wird die LED SP angesteuert.

. Bei Uberschreitung der zuldssigen Temperatur im Inneren des Ge- .

rétes wird das Signal."TU" aktiviert (siehe Abschnitt 4.8.),

‘das auf die LED "BA" wirkt..
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